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附件6起重机械作业人员考核大纲(征求意见稿)第一条为了规范起重机械作业人员的考核工作，根据《特种设备作业人员监督管理办法》《特种设备作业人员考核规则》，制定本大纲。第二条本大纲适用于《特种设备作业人员资格认定分类与项目》规定的起重机作业人员...
附件6
起重机械作业人员考核大纲(征求意见稿)
第一条
为了规范起重机械作业人员的考核工作，根据《特种设备作业人员监督管理办法》《特种设备作业人员考核规则》，制定本大纲。
第二条
本大纲适用于《特种设备作业人员资格认定分类与项目》规定的起重机作业人员的考核。
起重机作业人员，是指起重机械生产单位、使用单位从事起重机指挥和起重机司机的人员。
从事起重机械司索作业人员、起重机械地面操作人员和遥控操作人员，不需要取得《特种设备作业人员证》，使用单位可参照本大纲的内容，对相关人员的从业能力进行培训、考核和管理。
第三条
起重机司机分为桥门式起重机司机、塔式起重机司机、流动式起重机司机、门座式起重机司机、升降机司机、缆索式起重机司机。
第四条
起重机作业人员应当应当具备以下基本条件：
(一)年龄18周岁以上(含18周岁)，男性不超过60周岁，女性不超过55周岁；
(二)身体健康，无妨碍从事本岗位工作的疾病和生理缺陷；
(三)具有高中或者中专)包括技校、中技、职高)以上学历；
(四)具有起重机械安全技术知识和实际操作技能；
(五)具有所申请项目3个月以上(含3个月)的实习经历，实习应在已经持有相应项目的《特种设备作业人员证》2年以上(含2年)的作业人员指导下进行，使用单位应当对其能力进行确认。
第五条
起重机作业人员的考试分为理论知识考试和实际操作技能考试科目，两个科目均考试实行百分制，70分以上为合格。具体考试内容见本大纲附件A、附件B。考试方式如下：
(一)理论知识考试采用计算机考试方式；
(二)实际操作技能考试采用现场实际操作方式(注1)。
注1：不得采用虚拟设备代替实际操作考试。
第六条
理论知识考试，各部分内容所占比例：专业基础知识占30%、安全使用操作知识占50%、法规知识占20%。
考试的题型包含判断题、选择题等。
第七条
实际操作技能考试，各部分内容所占比例：部件识别占30%，基本操作能力占50%，应急处置能力占20%。
起重机司机实际操作技能考试时，按申请作业项目所涉及类别起重机中的任一品种进行考试，其他品种的实际操作技能由使用单位进行培训和考核。
第八条
本大纲由国家市场监督管理总局负责解释。
第九条
本大纲自2024年6月1日起施行，原国家质检总局“关于印发《起重机械安全管理人员和作业人员考核大纲》的通知”(国质检特〔2024〕680号)文件同时废止。
附件A
起重机作业指挥人员考试内容
A1
理论知识
A1.1
专业基础知识
A1.1.1
起重机械的基本知识
包括基本组成(结构、机构、电气、控制等)、原理、用途、工作特点以及对工作环境的要求等的基本知识。
A1.1.2
起重机械的主要参数。
A1.1.3
吊索具的性能、使用方法、维护保养检查以及报废标准。
A1.1.4
各类物件(包括高、大、异常结构件，危险品，钢水包，易燃、易爆物品)的绑挂、吊运、就位、堆放方法和吊索具的选择原则。
A1.1.5
一般物件的重心、吊点的确定。
A1.1.6
吊装方案。
A1.1.7
起重吊运指挥信号。
A1.2
吊运作业应急处置能力
A1.2.1
吊运作业时异常情况的辨识。
A1.2.2
掌握吊运作业出现意外情况时的处置方法
包括对提出的触电、火灾、倒塌、挤压、坠落等多发事故案例进行分析，提出人员防护、应急救援、紧急处置与预防的措施等处置方法。
A1.3
安全知识
A1.3.1
起重指挥人员的职责。
A1.3.2
起重作业各岗位人员职责。
A1.3.3
起重作业安全规程。
A1.3.4
起重作业危险工况的辨识。
A1.3.5
司索作业安全技术。
A1.3.6
吊具、索具的日常维护保养与报废标准。
A1.3.7
高处作业安全知识。
A1.3.8
用电安全知识。
A1.3.9
防火、灭火安全知识。
A1.3.10
防止机械伤害知识。
A1.3.11
劳动防护用品的使用。
A1.3.12
安全标志。
A1.3.13
捆绑吊运化学危险品的相关知识。
A1.3.14
起重机械作业现场自我保护的相关知识。
A1.4
法规知识
A1.4.1
《中华人民共和国特种设备安全法》第十四条、第二章第四节。
A1.4.2
《特种设备安全监察条例》第三章。
A1.4.3
《起重机械安全监察规定》第四章。
A1.4.4
《特种设备作业人员监督管理办法》。
A1.4.5
《特种设备作业人员考核规则》。
A1.4.6
《特种设备使用管理规则》。
A1.4.7
《起重机械安全规程
第1部分：总则》(GB/T
6067.1-2024)第12.5条。
A1.4.8
《起重吊运指挥信号》(GB/T
5082—1985)。
A1.4.9
《起重机
钢丝绳
保养、维护、检验和报废》(GB/T
5972—2024)。
A1.4.10
其他有关规范及相应标准。
A2
实际操作技能
A2.1
现场作业识别与选择能力
A2.1.1
吊索具的识别。
A2.1.2
作业现场安全标志的识别，包括禁止标志、警告标志、指令标志、提示标志等。
A2.2
吊运作业基本操作
A2.2.1
吊物的吊点位置选择要求及其方法
包括长形物件、块状物件和不规则物件等吊点的位置选择要求及其方法等。
A2.2.2
吊物的绑扎要求及其方法
包括长形物件、块状物件和不规则物件等吊物的绑扎要求及其方法等。
A2.2.3
吊索具的选择和使用
包括吊运长形物件、块状物件及不规则物件等所用吊索具的选择和使用，包括规格、类型、限制角度、防损措施等。
A2.2.4
起重吊运指挥信号的应用
包括通用手势信号、专用手势信号、旗语信号、音响信号与手势信号的配合、指挥人员与起重机司机之间配合等吊运指挥信号的应用等。
A2.2.5
小功率对讲机的频率选择、音响控制等使用方法。
A2.3
吊运作业前和作业后的检查
A2.3.1
作业环境条件的确认
包括对场地条件、起吊物的安全状态、安全距离判断等作业环境条件的确认等。
A2.3.2
吊具和索具的检查和报废标准。
A2.3.3
作业现场的清理要求
包括吊具和索具的收回及放置、吊物状态的处置、现场安全状态检查等。
附件B
起重机司机考试内容
B1
理论知识
B1.1
专业基础知识
B1.1.1
起重机械的基本组成(结构、机构、电气、控制等)、原理、用途、工作特点以及对工作环境的要求。
B1.1.2
起重机械的主要参数。
B1.1.3
起重机械主要零部件的要求。
B1.1.4
各类起重机械安全保护装置功能与使用
包括起重量限制器、起重力矩限制器、极限力矩限制器、起升高度(下降深度)限制器、运行行程限位器、幅度限位器、回转限位器、超速保护装置、偏斜指示器或者限制器、连(联)锁保护装置、防碰撞装置、抗风防滑装置、缓冲器、风速仪及风速报警器、防小车坠落保护、防止臂架向后倾翻的装置、回转锁定装置、支腿回缩锁定装置、防碰撞装置、层门或停层栏杆与吊笼的连(联)锁、封闭式吊笼顶部的紧急出口门安全开关、防坠安全保护装置、防松绳和断绳保护装置、上、下限位开关等安全保护装置的功能与使用。
根据相应起重机的具体要求，对应选择相应的安全保护装置。
B1.1.5
起重机械的电气保护系统的功能及其要求
包括短路保护、零位保护、错(断)相保护、紧急断电开关、电气绝缘等的功能与要求。
B1.1.6
液压系统的功能与要求。
B1.1.7
基础、轨道的安全状态判断与防护。
B1.1.8
起重吊运指挥信号。
B1.1.9
照明和信号。
B1.1.10
起重吊具和索具安全技术要求
包括吊钩、抓斗、电磁吸盘、集装箱专用吊具、专用吊具横梁、料斗、吊索(绳、带、链条)、捆绑索(绳)等的安全技术要求。
B1.2
安全知识
B1.2.1
起重机司机的职责和责任。
B1.2.2
起重机械安全管理制度。
B1.2.3
起重机械安全操作规程。
B1.2.4
起重机械日常检查和维护保养要求
(1)日常检查，包括运行前的检查、运行结束后的检查、运行记录的填写等；
(2)维护保养，包括确认吊钩、钢丝绳、制动器等的主要零部件、安全保护装置、控制装置等。
B1.2.5
起重机械常见故障、危险工况的辨识、违章操作可能产生的危险后果。
B1.2.6
起重机械零部件的报废标准。
B1.2.7
高处作业安全知识。
B1.2.8
用电安全知识。
B1.2.9
防火、灭火安全知识。
B1.2.10
防止机械伤害知识。
B1.2.11
有毒有害作业环境知识。
B1.2.12
劳动防护用品的使用。
B1.2.13
安全标志。
B1.2.14
起重机械紧急事故的应急处置方法
(1)起重机械作业运行故障与异常情况的辨识；
(2)起重机械常见故障的现场排除方法；
(3)起重机械出现意外情况(如制动器失效等)时的处置；
(4)触电、火灾、倒塌、挤压、坠落等多发事故的原因分析及其人员防护、应急救援、应急处置与预防等的处理方法。
B1.3
法规知识
B1.3.1
《中华人民共和国特种设备安全法》第十四条、第二章第四节。
B1.3.2
《特种设备安全监察条例》第三章。
B1.3.3
《起重机械安全监察规定》第四章。
B1.3.4
《特种设备作业人员监督管理办法》。
B1.3.5
《特种设备作业人员考核规则》。
B1.3.6
《特种设备使用管理规则》。
B1.3.7
《起重机械定期检验规则》。
B1.3.8
《起重机械安装改造重大修理监督检验规则》。
B1.3.9
《起重机械安全规程
第1部分：总则》(GB/T
6067.1-2024)第12.3条。
B1.3.10
其他有关规范及相应标准。
B2
实际操作技能
B2.1
桥门式起重机司机实际操作技能要求
B2.1.1
现场作业识别能力
B2.1.1.1
主要零部件的识别
(1)指出主要结构、机构(件)的名称及作用，包括主梁、端梁、支腿、上部框架、前臂梁、门形架、撑杆、拉杆、小车、起升机构、运行机构、俯仰机构、起升钢丝绳、卷筒、吊钩、滑轮、联轴器、工作制动器等；
(2)指出各安全保护装置的名称、作用和安装位置，包括起重量限制器、起升高度(下降深度)限制器、运行行程限位器、缓冲器及端部止挡、抗风防滑装置、安全制动器等；
(3)指出电气保护各动作后的反应情况和其所处的位置。
B2.1.1.2
作业现场安全标志的识别。
B2.1.2
基本操作
B2.1.2.1
机构空载运行操作
包括以下空载运行操作：
(1)起升机构，从最小起升高度到最大起升高度，全程操作；
(2)运行机构，包括大车和小车机构，全行程操作。
B2.1.2.2
机构带载运行操作
起升机构起吊一定的载荷，进行以下运行操作，并定点停放：
(1)起升机构，起升到一定高度并下降；
(2)小车机构，运行一定行程；
(3)大车机构，运行一定行程。
B2.1.2.3
操作要求
空载和带载运行操作过程中，要求操作者根据指挥的指令，将吊具或载荷从一个地方放到另一地方；有联动要求的，可以进行机构联合操作完成上述动作，每次操作应平稳、准确。
B2.2
塔式起重机司机实际操作技能要求
B2.2.1
现场作业识别能力
B2.2.1.1
主要零部件的识别
(1)指出主要结构、机构的名称及作用，包括塔身标准节、回转上下支座
(回转塔身)、起重臂、拉杆、塔顶(塔头)、顶升套架、平衡臂、平衡重、附着框、附着拉杆、起升机构、变幅机构、回转机构、行走机构、顶升机构等；
(2)指出各安全保护装置的名称、作用和安装位置，包括起重力矩限制器、起重量限制器、起升高度(下降深度)限制器、回转限位器、行走限位装置、幅度限位装置、小车断绳保护装置、小车断轴保护装置、钢丝绳防脱装置、风速仪、顶升横梁防脱功能等；
(3)指出机构及整机电气保护各动作后的反应情况和其所处的位置。
B2.2.1.2
作业现场安全标志的识别。
B2.2.2
基本操作
B2.2.2.1
机构空载运行操作
包括以下运行操作：
(1)起升机构，从最小起升高度到最大起升高度，全程操作；
(2)变幅机构，从最小幅度到最大幅度，全程操作；
(3)回转机构，全范围操作；
(4)行走机构，全行程操作。
B2.2.2.2
机构带载运行操作
起升机构起吊一定的载荷，进行以下运行操作，并定点停放：
(1)起升机构，起升到一定高度；
(2)变幅机构，变幅到某一幅度；
(3)回转机构，回转一定的角度；
(4)行走机构：行走一段距离。
B2.2.2.3
操作要求
空载和带载运行操作过程中，要求操作者根据指挥的指令，将吊具或载荷从一个地方放到另一地方；有联动要求的，可以进行机构联合操作完成上述动作，每次操作应平稳、准确。
B2.3
流动式起重机司机实际操作技能要求
B2.3.1
现场作业识别能力
B2.3.1.1
主要零部件的识别
(1)指出主要结构、机构的名称及作用，包括主臂、副臂、桅杆、回转平台、车架、履带架、支腿、起升机构、变幅机构、回转机构、行走机构、超起装置、臂架伸缩机构，支腿收放机构等；
(2)指出安全保护装置的名称、作用和安装位置，包括起重量显示器、起重力矩限制器、起升高度限位器、幅度限位器、防后倾安全装置、角度限位器、水平显示器、故障显示装置、三色指示灯报警装置、警示灯、风速仪等；
(3)指出液压系统元件的名称和位置；
(4)指出机构及整机电气保护各动作后的反应情况和其所处的位置。
B2.3.1.2
作业现场安全标志的识别。
B2.3.2
基本操作
B2.3.2.1
机构空载运行操作
包括以下运行操作：
(1)观察作业现场，选择停车和作业场地；
(2)起升机构，从最小起升高度到最大起升高度，全程操作；
(3变幅机构，从最小幅度到最大幅度，全程操作；
(4)回转机构，全范围操作。
B2.3.2.2
机构带载运行操作
起升机构起吊一定的载荷，进行以下运行操作，并定点停放：
(1)起升机构，起升到一定高度；
(2)变幅机构，变幅到某一幅度；
(3)回转机构，回转一定的角度；
(4)对具有带载行走功能的流动式起重机(如履带起重机、轮胎起重机等)，还应进行带载行走一段距离的操作。
B2.3.2.3
操作要求
空载和带载运行操作过程中，要求操作者根据指挥的指令，将吊具或载荷从一个地方放到另一地方；有联动要求的，可以进行机构联合操作完成上述动作，每次操作应平稳、准确。
B2.4
门座式起重机司机实际操作技能
B2.4.1
现场作业识别能力
B2.4.1.1
主要零部件的识别
(1)
指出主要结构、机构的名称及作用，包括门架(含圆筒)、臂架、人字架、转台、转柱、拉杆、起升机构、变幅机构、回转机构、行走机构等；
(2)指出各安全保护装置的名称、作用和安装位置，包括起重力矩限制器、起重量限制器、起升高度(下降深度)限制器、回转限位(如果有)、大车行走限位器、变幅限位器、防碰撞装置、抗风防滑装置、缓冲器、风速报警器等安全保护装置；
(3)指出机构及整机电气保护各动作后的反应情况和其所处的位置。
B2.4.1.2
作业现场安全标志的识别。
B2.4.2
基本操作
B2.4.2.1
机构空载运行操作
包括以下运行操作：
(1)起升机构，从最小起升高度到最大起升高度，全程操作；
(2)变幅机构，从最小幅度到最大幅度，全程操作；
(3)回转机构，全范围操作。
B2.4.2.2
机构带载运行操作
起升机构起吊一定的载荷，进行以下运行操作，并定点停放：
(1)起升机构，起升到一定高度；
(2)变幅机构，变幅到某一幅度；
(3)回转机构，回转一定的角度；
(4)对具有带载行走功能的门座式起重机，还应进行带载行走一段距离的操作。
B2.4.2.3
操作要求
空载和带载运行操作过程中，要求操作者根据指挥的指令，将吊具或载荷从一个地方放到另一地方；有联动要求的，可以进行机构联合操作完成上述动作，每次操作应平稳、准确。
B2.5
升降机司机实际操作技能要求
B2.5.1
现场作业识别能力
B2.5.1.1
主要零部件的识别
(1)
指出主要结构、机构的名称及作用，包括底架、导轨架、吊笼、附墙架、吊笼、提升机构的传动方式(齿轮齿条、卷扬机、曳引机、液压)等；
(2)指出各安全保护装置的名称、作用和安装位置，包括超载保护装置、上下行程开关、上下极限限位器、防坠安全器、破断阀、地面防护围栏门机械锁钩和电气安全装置、吊笼门机械锁钩和电气安全装置、安全钩(适用于齿轮齿条式升降机)、钢丝绳放松弛装置、断绳保护装置、层门联锁保护装置、应急出口门的安全开关等；
(3)指出整机电气保护动作后的反应情况和其所处的位置。
B2.5.1.2
作业现场安全标志的识别。
B2.5.2
升降机基本操作
B2.5.2.1
空载运行操作
从地面起升到最大起升高度，再落回原位，进行以下确认和处理：
(1)零位保护和开机信号功能；
(2)相序保护功能；
(3)上、下限位开关功能；
(4)停层精度；
(5)层门关闭功能；
(6)防坠安全器动作后的复位处理；
(7)极限开关的复位处理。
B2.5.2.2
带载运行操作
要求操作者根据指令，将一定载荷从地面升到指定的高度，再返回地面。每次操作应平稳、准确。
B2.6
缆索式起重机司机实际操作技能要求
B2.6.1
现场作业识别能力
B2.6.1.1
主要零部件的识别
(1)指出主要结构、机构件的名称及作用，包括主塔、副塔、立柱、主梁、钩梁、承载索拉板、支索器(承马)、承载索、起升钢丝绳、牵引钢丝绳、起升机构、牵引机构、大车运行机构、摆塔机构、张紧机构、排绳机构、承载索系统等；
(2)指出各安全保护装置的名称、作用和安装位置，包括大、小车行程限位开关、起重量限制器、起升高度限制器、钢丝绳防脱装置、抗风防滑装置等；
(3)指出机构及整机电气保护各动作后的反应情况和其所处的位置。
B2.6.1.2
作业现场安全标志的识别。
B2.6.2
基本操作
B2.6.2.1
机构空载运行操作
包括以下运行操作：
(1)起升机构，从最小起升高度到最大起升高度，全程操作；
(2)主、副塔(车)运行作业，全行程操作；
(3)牵引机构，全行程操作。
B2.6.2.2
机构带载运行操作
起升机构起吊一定的载荷，进行以下运行操作，并定点停放：
(1)起升机构，起升到一定高度；
(2)主、副塔(车)运行作业，行走一段距离或摆动一定角度；
(3)牵引机构，行走一段距离。
B2.6.2.3
操作要求
空载和带载运行操作过程中，要求操作者根据指挥的指令，将吊具或载荷从一个地方放到另一地方；有联动要求的，可以进行机构联合操作完成上述动作，每次操作应平稳、准确。
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